
厦门理工学院研究生学术活动月——创新成果展

一种行车警示装置

一. 成果完成人及所在单位： 胡海瑞，机械与汽车工程学院 指导教师：兰靛靛

二. 成果简介：

本实用新型提供一种行车警示装置，包含环境采集组件、路况识别组件、信息处理组件、警示组

件、投影组件。环境采集组件包括距离传感器和红外摄像头；路况识别组件包括图像识别芯片；信息

处理组件包括主控芯片；警示组件包括警示控制器；投影组件包括眼动仪和抬头显现控制器。距离传

感器通过 RS232 串口和图像识别芯片电连接。红外摄像头通过 MIPI CSI 接口和图像识别芯片电连接。

图像识别芯片通过串口和主控芯片电连接。主控芯片电连接于警示控制器。警示控制器通过串口和眼

动仪和抬头显示控制器电连接。通过红外摄像头采集路况数据，通过抬头显示仪显示出来，能够有效

的提醒司机路况信息。

三. 主要研究内容及创新点：

主要内容：如图 1 所示，距离传感器 1 检测车身与周围物体的距离。红外摄像头 4 采集路况的图

像数据（包括采集车身周围的信息和汽车前方的道路信息）。图像识别芯片 5 对红外摄像头 4 采集到

的道路信息进行分类标识。主控芯片 6 对距离信息和识别后的图像信息进行处理。警示控制器 7 根据

主控芯片 6 处理后的信息判断车身周围是否有威胁汽车行驶安全通过的障碍物，当判断到存在障碍物

时，将障碍物的信息发送给抬头显示控制器 9。抬头显示控制器 9 将障碍物的信息投影在挡风玻璃上，

以提醒驾驶员。

创新点：改善了现如今汽车抬头显示位置不能根据驾驶员的体态特征进行调整、车载红外夜视装

置的红外摄像头固定不能全方位采集影响汽车行驶安全的因素、显示影像不能根据车内光线强弱智能

调整的问题，避免司机转头、低头等情况的发生，有效提醒司机保证行车安全。
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图 1 行车警示装置内部结构图 图 2

四. 主要研究成果及应用情况

1项实用新型专利（已授权）

联系人：胡海瑞， 电 话：15538005154 Email:1519524256@qq.com


