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基于 Z源 NPC型三电平光伏并网逆变器的控制策略研究

一. 成果完成人及所在单位： 林煌，电气工程与自动化学院 指导教师：郑运鸿

二. 成果简介：

以 Z源 NPC型三电平光伏并网逆变器为研究对象，采用滑模控制方法控制逆变器并网电流，使

用MATLAB对建立系统模型进行仿真，将 Z源逆变器在三相静止坐标系下的仿真模型转化为两相旋

转坐标系下的仿真模型。针对逆变器逆变电流谐波大的问题，设计了逆变器的并网控制策略，为逆变

器的设计提供了理论依据。

三. 主要研究内容及创新点：

利用坐标变换方法建立了光伏逆变器的模型，使用MATLAB建立了逆变器的仿真模型和逆变器

的控制器。针对逆变器的电流控制器和直流链电压控制器分别设计了传统 PI控制器和滑模控制器，

图 1为基于滑模控制的逆变器仿真模型。图 2为仿真得出的逆变器逆变电路谐波的傅里叶变换下的各

次谐波分量。通过仿真分析可知，滑模控制器可以降低逆变器的并网电流谐波。

图 1 基于滑模控制的逆变器并网电流谐波 图 2 基于滑模控制的逆变器并网电流谐波

四. 主要研究成果及应用情况
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