
厦门理工学院研究生学术活动月——创新成果展

自动驾驶人机接管交互策略研究

一. 成果完成人及所在单位：刘欣，机械与汽车工程学院 指导教师：黄红武/高秀晶

二. 成果简介：

以自动驾驶接管系统为研究对象，提出自动驾驶接管交互系统及方法，根据接管工况风险来源，

将不同接管工况进行量化分析，定义不同风险等级的接管工况，并设计对应最优的接管请求方式。基

于不同风险等级定义的接管请求方法效果更加符合人因因素，具有更好的接管效果。该研究成果应用

于企业委托项目，在企业的自动驾驶公交车辆上进行了实测，具有良好的应用价值。

三. 主要研究内容及创新点：

针对现有技术大多数仅仅对接管请求时间、接管预警提示方式等只验证了其有效性与相互之间的

差异性，并没有将接管时接管工况风险影响以及接管提示方式进行有效的结合，由此建立了基于风险

等级定义下的自动驾驶接管系统，如图 1 所示；首先判断驾驶模式状态，当检测到自动驾驶模式开启

时，激活预警信号采集模块；通过分析预警信号采集模块的输出信息，对自动驾驶接管工况进行量化

分类为计划性接管工况和非计划性接管工况；并分别进行风险等级判定，进而依据评定的风险等级设

计最优的预警提示方式。计划性接管工况中，因接管风险较低，接管时间充裕，仅设计最低风险分级，

进而设计驾驶体验好，舒适度高的预警提示方式；在非计划性接管工况中，由于接管风险较高，需要

进行风险等级划分并设计相应的分级预警提示方式，确保在不同风险等级下，接管预警提示足够有效，

警示度高，保证其接管安全性及有效性；该自动驾驶接管系统已在自动驾驶公交车辆上进行了实测，

具有良好的应用价值，如图 2 所示。研究结果表明，风险等级定义下的自动驾驶接管系统将自动驾驶

接管工况进行量化风险等级分类并设计相对应的最优接管预警提示方式，能有效提高接管绩效，更能

符合人机工程要素，更具有有效性、舒适性和泛用性。
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图 1 自动驾驶接管交互系统整体构成图 图 2 实车测试自动驾驶接管系统

四. 主要研究成果及应用情况

1) 发明专利《自动驾驶分级接管交互方法、装置及可读存储介质》202110816351.X，实质性审查。

2) 《基于风险等级定义的自动驾驶车辆接管策略》期刊论文，《汽车技术》审核中。

3) 该项目研究成果在企业委托项目中成功进行应用，具有良好的应用价值。
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