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一种安全驾驶辅助装置 

一. 成果完成人及所在单位： 卢明，机械与汽车工程学院    指导教师：韩勇 

二. 成果简介： 

   针对道路上汽车发生碰撞时由于驾驶员坐姿原因，导致气囊起爆时加重乘员伤害的情况，本发

明提出一种安全驾驶辅助装置，用于降低由于碰前驾驶员头部姿态距离安全气囊过近导致气囊炸开

加重驾驶员头部损伤的情况。本实用新型的目的是提供一种安全驾驶辅助装置，结构简单合理，可

以在平常驾驶过程中，提醒乘员养成与安全气囊起爆区保持距离的习惯，在紧急情况下还通过调整

乘员的座位距离，保护乘员在紧急停车时不会因惯性前倾而被安全气囊起爆时的冲击力加深伤害。 

三. 主要研究内容及创新点： 

测距传感器、电子控制器、警示器以及座椅调节器；测距传感器设在安全气囊起爆区附近，随汽

车启动而开始运行，实时测量乘员和安全气囊起爆区之间的距离值；电子控制器根据距离值确定危险

等级，并产生相应的警示信号；一方面通过警示器根据警示信号对乘员进行警示，提高乘员的警惕心，

保护乘员的身体安全；另一方面根据警示信号调节乘员座椅，防止了当紧急停车时乘员因惯性前倾离

安全气囊起爆区过近，进而被安全气囊起爆时的冲击力伤到的问题发生。 
本发明工作原理：测距传感器实时测量驾驶员头部距方向盘距离，电子控制器根据传感器数据

激活不同策略。第一、二和三安全距离分别为 300、350 和 400mm，电子控制器工作原理如下所示： 
第一、二和三比较器，模拟输入端接入测距传感器的距离值信号，参考输入端接入第一安全范

围最小值信号，用于判断所述距离值是否小于第一安全范围最小值，输出高电平或低电平。第一与门

电路，两个输入端分别接入第二比较器和第三比较器的输出端；第四比较器的模拟输入端接入测距传

感器的距离值信号，参考输入端分别接入第二安全范围最小值信号，用于判断所述距离值是否大于所

述第二安全范围最小值，输出高电平或低电平；第五比较器的模拟输入端接入测距传感器的距离值信

号，参考输入端分别接入第二安全范围最大值信号，用于判断所述距离值是否小于所述第二安全范围

最大值，输出高电平或低电平；第二与门电路，两个输入端分别接入第四比较器和第五比较器的输出

端；控制芯片，输入端分别连接第一比较器、第一与门电路和第二与门电路的输出端，用于产生相应

的第一警示信号、第二警示信号或第三警示信号；第七比较器模拟输入端接入所述 AEB 系统的碰撞时

间信号输出端，参考输入端接入安全刹车时间信号，用于判断所述碰撞时间信号是否小于安全刹车时

间信号，输出高电平或低电平；最后根据不同信号判断时候需要移动座椅增大驾驶员与方向盘的距离。 
发明创新点：1.设置传感器测量驾驶员头部距方向盘距离；2. 电子控制器根据距离值确定危险

等级，并产生相应的警示信号；3.根据警示信号调节乘员座椅，防止驾驶员距离方向盘过近。 

                    图 1 实施方式一                                图 2 实施方案二   

四. 主要研究成果及应用情况 
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