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一种视觉分选装置

一. 成果完成人及所在单位： 周子翔，机械与汽车工程学院学院 指导教师：罗志伟

二. 成果简介：

设计一种视觉自动分选机构，料桶中的待分选圆柱形零件经由振动机构带动至直线送料器，上位

机发出信号，滑台气缸和同步带控制夹爪抓取零件并由相机识别，识别后放入相应的分选通道，传送

带转动带动零件向前移动，分选隔板挡住零件移动，零件落入收纳箱，完成分选。

三. 主要研究内容及创新点：

该方案设计一种视觉自动分选机构（如图 1），利用机器视觉完成对不同形状尺寸零件的分类，

其主要结构包括机箱、上位机、视觉系统（如图 2）、振动机构、传送机构、分隔板、收纳箱。料桶

中的待分选圆柱形零件经由振动机构带动至直线送料器，上位机发出信号，滑台气缸和同步带控制夹

爪抓取零件并由相机识别，识别后放入相应的分选通道，传送带转动带动零件向前移动，分选隔板挡

住零件移动，零件落入收纳箱，完成分选。与现有的分选装置相比，该方案效率、稳定性高，视觉分

选代替人工分选，降低人工成本。

图 1 分选机结构图 图 2 视觉机构

图 3 传送结构

四. 主要研究成果及应用情况
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